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ПРОГРАММА, РЕАЛИЗУЮЩАЯ АСИМПТОТИЧЕСКИЙ АЛГОРИТМ

ИВЛЕВ в. и.

( Москва )

Программа составлепа в Центральном аэрогидродипамическом институте
(ЦАГИ). Предназначена для решения задачи линейного целочисленного программи
рования с помощью асимптотического алгоритма [1].

Рассматривается задача целочисленного линейного программирования ; c^'i-^min,
Ах=Ъ, х^О — целые, где Л — целочисленная (т.Хп)-ыатрпца; с—целочисленный
п-вектор; х — ге-вектор.

Программа, реализующая асимптотический алгоритм, состопт из отдельных бло
ков (подпрограмм). Самостоятельный интерес представляют подпрограмма для при
ведения целочисленной квадратной матрицы к нормальной форме Смита и под
программа решения задачи групповой минимизации с опорными пометками группо
вых элементов [2—4]. Программа составлепа па алгоритмическом языке
ФОРТРАН-ЦЕРН для БЭСМ-6. В упомянутых подпрограммах не применяются стан
дартные программы математического обеспечепия БЭСМ-6, что дает возмо/кность
использовать разработанные подпрограммы па других ЭВМ.

Алгоритм

использующий опорные пометкиВремя счета
Т. Ху

1-я модификация 2-я модификация

D=64 2,5 сек. 1,6 сек.1,5 сек.
г=3

£>=256 83 сек. 25 сок.26,5 сек.
г=5

Время, необходимое для реализации алгоритма приведения целочисленпои квад-
патнои матрицы С к нормальной форме Смита, зависит от размерности N матрп-
пы С и величины ее определителя £>. Для наших примеров оно составило при А=30
и £>=100 около 20 сек., а при А=60 hD=100~2 мни.

Ппрмя решения задачи групповой минимизации обусловлено модификацией
рассматривались алгоритм Т. Ху и две модифшоции алгоритма, исполу

..лЛптттРгп опорпые пометки групповых элементов [2]. Предполагается, что группа G
представляется как прямая сумма г циклических подгрупп с dk, /с=1, ..., г, элемен-

ал-

горптма

пII
каждой подгруппетами в

/(=1

RnoMff ояботы алгоритмов для двух примеров без учета времени трансляции
^  (цептральпым процессором) приведено в таблице для технически усовор-

сравнению с [4] модификаций подпрограмм.
программы
шенствовапных по



г
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Время решения задачи целочисленного линейного программирования с помощью
асимптотического алгоритма, вообще говоря, зависит от размерности задачи. Для
примеров, взятых из [1, 5], при т=2, л=7 и от=11, л=21 оно составило примерно
2—4 сек.
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МЕТОД КОтРОМИССНОГО РЕШЕНИЯ МНОГОКРИТЕРИАЛЬНОЙ
ЗАДАЧИ С ЛИНЕЙНЫМИ ЧАСТНЫМИ КРИТЕРИЯМИ

АСПАРУХОВА И.

(НРБ )

Если частные критерии Ki многокритериальной задачп невозможно ранжировать
в зависимости от степени их важности, то целесообразно применить некоторые
Гчомпромпсспые методы определения оптимального плана такой задачп с крптерпем

 к,).
возможная компромиссная процедура решения многокритерпальнои задачп с

критерпем К= {АГ,} п областью допустимых планов v сводится к решению следую
щих S+1 задач

max Ki (х) =Ki (;Ti) —Ki‘,

max Kz {x) =Ki.{xz) = Аг*,
argv

(1)

max A's (x) =A* (xj) =А/,

miny, Ki‘-Ki{x)<^ y'.li,
s:6u

г = 1, . . .,s.

Решения первых s задач являются оптимальными планамп xi, . . ., xs соответ
ственно для каждого из критериев Ki, ..., К,. Решение (у+1)-й задачп даст такой
плап X*, который вызывает отклонение каждого критерия А,(х) от ого макспмаш.-
лого значеппя /С,*, мепьшее чем компромисс у. Отклопеппе пзмерено с весовым коэф-
фпцпептом и. Критерий оптпмальпостн состоит в мпнпмпзацпп компромисса у.

литературе существуют различные предложения об пзмерепип компромисса,
итммим покоторыо из них, являющиеся частным случаем (у+1)-й задачи.

Предложение 1: /^=1. В этом случае минимизируется максимальное отклоненпе
каждого частного критерия от его максимума.

Предложение 2: /,=1 / ГА,-,Ч . ●. . . . . s, где (An Kin) являются
комполент амп линейного частного критерия А,- [1]. Очевидно, у<=(Аг‘—А,(х*)) /

● ●● — расстояние от точки х* до гиперплоскости А,(х)5'А,(х,). Следо¬
вательно, надо найти такую точку х*, на которой мппимпзпруется макспмалыюо
расстояние от х’ до гиперплоскостей А; (х) ^А (х,).

Предложение 3: Z,= 1/IA,*|, i=l, s. В данном случае минимизируется мак
симальное относительное отклонение критериев А,-Гх) от их макспмальных зна
чении Ki' [2]. н г /

подход к определению весовых коэффициентов для измерения компромисса
по получить, если многокритериальной задаче дать с.чедующую трактовку. Пп-
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